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HAKKIMDA

Gémulu sistemler, robotik yazihm ve otonom sistemler odakl Bilgisayar
Muhendisligi 6grencisi. ROS 2 tabanli otonom ydnlendirme, sensoér
entegrasyonu ve kontrol algoritmalari UGzerine uygulamall projeler
gelistirdi. Yapay zeka destekli algilama ve goéruntl igsleme tabanl karar
mekanizmalariyla c¢alisan sistemler Uzerine calismalar yuarutmektedir.
TEKNOFEST ve TUBITAK projelerinde takim kaptani ve yazihm gelistirici
olarak gérev almig; robotik algilama, simdlasyon ve donanim-yazilm
entegrasyonu konularinda deneyim sahibidir.

PROJELER

Pulsar AMR - Autonomous Mobile Robot
ROS 2 tabanl otonom mobil robot gelistirildi; SLAM ve Nav2 ile haritalama ve

navigasyon saglandi.

¢ LiDAR senséru ile gevresel algilama, engelden kagma ve glvenli rota takibi uygulandi.

e Jetson Orin Nano ve Portenta H7 ile yazilm-donanim entegrasyonu kurularak sistem
Gazebo ve fiziksel ortamda dogrulandi.

e Proje takiminin kurucusu ve kaptani olarak sistem mimarisi ve yazilim geligtirme
sureglerine liderlik edildi.

Autonomous Car Project
e Haversine ve Bearing algoritmalari ile hedef tabanli otonom yénlendirme ve rota

takibi gelistirildi.

e GPS, IMU ve mesafe sensoérleri kullanilarak engel algilama ve kaginma algoritmalari
uygulandi.

e STM32 tabanli sistem Bluetooth ile haberlestirildi; Flutter tabanli mobil uygulama
Uzerinden arag konumu izlenip hedef noktalar belirlendi.

Ara Ente?rasyonlu Yol Analiz Projesi
Goruntu isleme tabanli yol analiz sistemi gelistirildi; projeye 6zel veri seti olusturularak

makine 6grenmesi modeli egitildi.

e Veri toplama, 6n isleme ve model egitimi suregleri ydruttlerek yol durumlari
siniflandirildi.

e Raspberry Pi 4, kamera ve GPS kullanilarak ¢alisan bir prototip Uretildi ve gergek yol
verileri analiz edildi.

Ucan Araba Simiilasyonu
e Otonom ucgan araglar igin rota planlama, gérev yUritme ve carpisma 6nleme

algoritmalari simulasyon ortaminda gelistirildi.
e Coklu senaryo yapisi altinda karar algoritmalari test edilerek navigasyon ve dinamik
rota guncelleme davraniglari dogrulandi.

iS DENEYIMLERI

Kapstil Teknoloji Platformu - Proje Asistan 15-03-2024 - 20.06.2025
Yazilim ve elektronik Gretim streclerinde proje takimlarina teknik destek vererek
prototipleme ve donanim entegrasyonu streclerine katki sagladi.

Akko Makina - IT Birimi (Stajyer) 01.07.2024 - 01.08.2024

BT sistemlerinin yénetimi ve donanim/yazilim sorunlarinin giderilmesi streglerinde
aktif rol alarak operasyonel destek sagladi.

Akinrobotics - Yazilim Birimi (Stajyer) ~ ©1-09.2019 - 01.06.2020

Robotik projelerde yazilim gelistirme, elektronik sistemlerin montaj ve bakimi ile
mekanik bilesenlerin entegrasyonu ¢alismalarina dogrudan katki sagladi.



